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AHC Plattform

Fiydrakrar? - AHC Vinsj

CDP-simuiator

ICD Projects

ICD i nye lokaler

Overføring av last mellom faste installasjoner og

båter skaper ofte store problemer. ICD har utviklet

et konsept for å forenkle siik håndtering ved å bruke

en bølgekompensent plattform som kornpenserer for
båtens hiv, roll og pitch bevegelser. Dette forenkler
lastforf !ytn in gen d ra matisk.

fDP teknolog i

Leveringstrden på 3 nråneder kunne ikke \i ært opp-

nådd dersom man hadde brukt konvensjonelle styre-

systemer, sier Øyvind Kvålsvoll, utviklingsieeier i lCD.

§tyresystemei er based på lCDs sanntids styresystem
- CDP - og bruker ethernet lO-noder. l0 kjøres med

300 Hz over ModbusrUDP.

HHE U insj på rekordt id
Hydrakraft har ivintær §ey§,{ §n 3CI/57i*mns
bølgekomper?sed' vl,ors,l ogt pår4r*{peek p{å

rekardtid. §ysfen'ref ska/ bemyffes fil insfaJla-
§j'on av rør-§y,§fer',?er ufenfor A ngola "

Hele systenret var designet, bygd, testet og leve* på

unden 3 mnd. Dette er det føn*ie heave-kompenserte

systemet Hydrakraft har leved og leveransen gikk utcn

farsinkelser.

Markedssjef Jon Olar,, Kopperstad sier ai leveransen

ikke kunne væ* gjennomført uten lCDs kcnrpetanse
pa heavekompensede systemer

Anlegget ble installert og testet ut iÅ,ngola

Egnam isk s imuler ing i sannt id

For å teste ui konirollsystemet har rnan benyttet CDP

til a kjøre simuiering av prosessen i sanntid. §imulato-
ren uivlkles parallelt med plattformstyringen. Model-

len bygges ved å sette opp differensialligninger for

§ystemet bruker matriser eg vektorer for beregning av

transi asj0nsbevegelse n e.

Ved å kjøre systemet simulert forenkler man også

utiesting av brukerinterface, alarmhåndtering ol. Syste-

met kan dermed testes "komplett" på kontorpulten.

Elek"trisk installas.jon ag justering av reguiatorer ble

gjort i iøpet av noen få timer.

§ysiemet er bygd på ieDs CDP plattfonm og eDP Ul er

trenyliet for utvikling av brukerinterfacet
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EDP 5 imu la to r
Nå kan du også kjøre dynamisk simulering i sanntid på CDP. Dette er meget nyttig ifm.

huttig prototyping, eller ved bygging av sførre, kompliserte anlegg.

AH'6 er en forkortelse for
"active høave aafftpen:

saflon" og er en betegnelse

på et system §0m opp-

hever innvir.kningen av

vedikalbevegelsen av

en båt i $iøen. §ysternet

brukes som oft*st
ifrn nedsåtting av last

på havbunnen, men

benyttes også i andre

sanrrienhenger f.eks. i

forbindelse med utssttihg

og lnntaK aV KUV ( '\efiOre
Operafed Uehicle) -

fjernstyrte undervannsbåter.

Ved å brliks ÅHC kan man

sette ned og ta opp utstyr

fra havbunnen eller andre

faste installasjoner på en

§kånsom måte mens båten

beveger seg i sjøen.

Prinsippet bak et AHC

§ystem er at man beveger

en alduator eller vinsj på

en slik måte at båtbevesel-

sen iheave, plfe}l §s 16#]

utfases. For å måle dissei

bevegelsene bruker rnan

en l\,4RU (Moflon §eferende

§ffektbehovet er prcpor"-

sjonalt nred hastlgheten

og kraften og behovet lor
installert effekt øker derfor

nred raske båtbevegelser.

Normalt vil man kunne

oppnå en kompensering
på 90-§§§Å. Ved små

båtbeYegelser vil

k0mpenserinsssraden

reduseres pga. absoluti

målenøyaKighet på sensor.

e bygg egne moduler/komponenter og sett disse

sammen til nye, komplekse systemer
o integrer simu lering, bru kerinterface og kontrollsyster"n

* bruk samme rnetodikk og teknologi for å lage

simuleringskomponenter som andre komponenter i

systemet
e distribuert arkitektur gir mulighet for å kjøre deler av

eller hele simuleringen på en maskin og kontrollsys-

tem og brukerinterface på andre maskiner

legg inn differensialligninger drrekte

bruk signaler og parametre som variabler direide i

ligninger

bruk CDP CodeGenerator rM til å generere kode

vel g melNom ilere forskjel li ge integ ras.jonsrnetoder

optimalisert for raske srrnuleringer

integreres enkelt i CDP
plattformuavhengig

*§;§'ffi

USTT INTERFACE CONTROTLER WITII IO

§elskapet vil arbeidc mot offshore. marine, møbei og

prcsessindustri. ICD Projeets vil kunne irekke på res-

surser i ICD og dermed kunne benytte spesialkompe-

tanse innen programrnering, signalbehandling, dyna-

misk simulering og hyciraulikk.
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!CD Projects
lvluligheten far rask applikasjonsutvikling nred e DP-

verktøy samt økende behov for support ay kuncler som

benytter CDP gjør at vi har tro på vekst i prosjekldelen

i ICD og har valgt å satse på dette i eget selskap -

ICD Projects A§.

IED i nge lokaler
1. januar 2004 var ICD installed i nye lokaler. leD
er leietaker i Alesund Kunnskapspark som er bygd i

direkte tilkny'tning til Høgskolen i ,Alesund. Ålesund

Kunnskapspark har som målsetting å samle hø$
kvalifiserte teknologibedrifter - fortrinnsvis med mari-

timi tilsnitt - under sarnme tak. Pr. februar 200"1 er det

34 kunnskapsbedrifter i AKP.

"Center of Expertice" er en del av satsingen i Alesund

kunnskapspark, og er finansiert som et nasjonalt

pilotprosjekt.

Den nye besøksadressen er Larsgårdsveien 4,

l"l-6008,Alesu nd. Postadresse og telefon n urn mer

forblir uendret. ICD har væft lakalisefi i Alesund kunnskapspark siden 2AA l


